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研究目的 
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什麼是機器人，機器人又由什麼組
成，而機器人又有何種應用 

在課堂中探討科技相關議題 



E300 好奇號 

多功能照相儀                  超音波感測器    

IBM PowerPC 750                  變數板 

鋁製輪胎                       連桿&塑膠輪胎 



超音波感測器 

發射器 

接收器 

超音波又稱為超聲波 

 
超音波主要分為對照型與反射型 

 

我們人類聽得到嗎？ 

我們主要使用的是哪一種呢？ 

 



超音波感測器 

FlipRobot搭配的為對照型超音波感應器，故可以看到2個在不
同側的裝置，分別用於送出、接收訊息。 
FlipRobot的超音波感應器最佳感應範圍大約在± 30度內，角度
越大，可以偵測道障礙物的距離會越短。 
 
 



變數板實驗 



變數板的應用：自走機器人模式 

第一面牆左或右轉 

第二面牆左或右轉 

第三面牆左或右轉 

左側馬達旋轉速度 右側馬達旋轉速度 

第三面牆轉彎時間 

第二面牆轉彎時間 

第一面牆轉彎時間 



連桿機構 

連桿 

曲柄 

搖桿 

基桿 

能固定旋轉360度 

連接且帶動到別的桿子上 

被連接且能做搖擺動作 

連接兩固定點 



連桿機構 



主
機
板 

加速度計 

GPS 

陀螺儀 



THANK YOU THANK YOU 


