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仿生六足機器人
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•學習Arduino 

•學習利用goegebra模擬四連稈

•試著模擬一台四足機器人

•設計自己的六足機器人

•實際製作
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仿生學 Bionics
是模仿生物的特殊本領
的一門科學。仿生學通
過了解生物的結構和功
能原理，來研製新的機
械和新技術，或解決機

械技術的難題
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https://www.youtube.com/watch?v=fn3KWM1kuAw#t=1m12s

仿生機器人(四足)
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Arduino 程式(基礎自走車)
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自走車組裝
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影片
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用geogebra練習畫四連稈
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四足機器人設計
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設計六足機器人
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材料
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鑽洞
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單面組裝
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成品
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紀錄照
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• 我當初選機器人選修是因為我覺得我對不管工程還是機械都覺得蠻

有興趣的，但是沒有深入探討過，所以決定來看看自己是不是真的

喜歡，還是只是表面很美好，實際上很boring?

• 這次的選修課我覺得非常有趣。從設計到實際操作一手包辦，實在

是受益良多，學會操作許多軟體來幫助模擬，也對於機構有初步的

認識。在課程中，漸漸發現我對於機械系有興趣，對於數學幾何和

動手操作有濃厚的熱誠。希望未來我能繼續學到更多技能，充實自

己，朝著目標前進。

心得
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